
（七）部分发明/实用新型专利

1.一种湖底淤泥采样器及其采集方法

2.一种管道清洁修复机器人及其执行方法

3.一种气-液增压缸

4.一种二进制连续相位频率键控调制信号的参数识别方法

5.一种基于谐波能量分布的通信设备个体识别方法

6.一种基于光电检测的多接入智能化生态信息管理系统

7.一种光束整形用激光头调光装置

8.一种便于调节的激光器底座架

9.光学零件镀膜夹具

10.一种定位效果好的激光焊接装置

11.一种 LED 线阵显示装置

12.一种高效稳定的抛物面镜离轴非稳腔

13.一种便于租赁运动器械的智能柜

14.一种基于多传感器的四旋翼无人机智能感知设备

15.一种基于无线传感器网络的智能小车

16.一种便于翻转的移动通信设备的显示机构

17.一种有监控功能的移动通信基站安装架体结构

18.一种网络通信电缆施工装置

19.双波段激光物证搜索仪

20.蓝激光物证搜索仪

21.多波段激光物证搜索仪

22.一种射频卡巡检系统

23.一种两相步进电机控制系统
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